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3. FORSCHUNGSPROFIL

Lehrstuhl Forder- und Materialflusstechnik, Univ.-Prof. Dr.-Ing. A. Katterfeld; Hon.-Prof. Dr.-Ing. K.
Richter; Prof. i. R. Dr.-Ing. habil. Dr. h. c. mult. F. Krause

Forschungsgebiete:
= Entwicklung und Optimierung von Stetigférderern:
— Funktionsanalyse
— Erstellung von Berechnungsmodellen
— Experimentelle Untersuchungen
VerschleiBvorhersage in der Schiittguttechnik

Erforschung des Gurtschieflaufs

Reduzierung von Staubemissionen

= Weiterentwicklung und Anwendung der Diskrete Elemente Methode (DEM):
— Simulation von partikelmechanischen Systemen der Forder-, Baumaschinen- und Verfahrenstechnik

— Weiterentwicklung von Kontaktmodellen



— Kalibrierung von DEM-Parametern
— Kopplung der DEM zu anderen Simulationsmethoden (FEM, MKS, CFD)

= Bestimmung von Schiittguteigenschaften:

— Laboranalysen
— Entwicklung von Verfahren und Apparaten zur Ermittlung der Guteigenschaften

= Anlagentechnik:

Entwicklung von Mess- und Monitoring-Konzepten fiir die Anlagentechnik
Analyse des Verhaltens von Stiickgut im Pulk (Stiickgut als Schittgut)
Riickverfolgbarkeit von Schittgut-Chargen: Neuartiges Lagermanagement in Halden und Silos

Materialfluss-Simulation in der Schittguttechnik

= Intelligenter Logistikraum:
— funk- und bildbasierte AutolD- und Ortungsverfahren im Indoor- und Outdoorbereich
— IT-Strukturen fiir intelligente Waren, Ladungstrager und Betriebsmittel sowie Personen

— Analyse- und Anzeigeverfahren fiir Bewegungsablaufe von Waren- und
Personenstromen in der Intralogistik

— Umschlagtechnologien fiir intelligente Container

Methoden /Dienstleistungen:
= Funktionsanalyse und Berechnung von Stetigférderern fir Stiick- und Schiittgut
= DEM-Simulation von Geraten der Férdertechnik, Baumaschinentechnik und Verfahrenstechnik
= Bestimmung der Schittguteigenschaften
= Kalibrierung der DEM-Parameter
= Schulungen zur Anwendung der DEM

= Schadensanalysen, Gutachtertatigkeit im Bereich der Férder- und Materialflusstechnik

Arbeitsgruppe Modellierung und Simulation in Produktion und Logistik, Dr.-Ing. Tobias Reggelin
Forschungsgebiete:

Modellierung, Simulation und Optimierung von Prozessen und Systemen in Produktion und Logistik

= Prozessbegleitende Simulationsmodelle fiir die operative Entscheidungsunterstiitzung
= Aggregierte und hybride Simulationsmodelle (Mesoskopische Simulationsmodelle)

= Simulationsbasierte Planungswerkzeuge fiir touristische Wertschépfungsketten unter den Aspekten Mobilitat
und Logistik in urbanen Raumen

= Simulationsbasierter Digitaler Zwilling

Kl in Produktion und Logistik
= Selbstlernende Systeme zur Entscheidungsunterstiitzung fir die echtzeitfdhige Produktionsfeinplanung
= Kl-basierte Rekonfiguration von Supply Chains
= Sentiment Analysis im Supply Chain Management
= Vermeidung und Auflésung von logistischen Deadlocks mit Methoden des maschinellen Lernens

= Federated Learning fiir Anwendungen in Produktion und Logistik



Methoden /Dienstleistungen:

Ereignisdiskrete Simulation, System Dynamics Simulation, Discrete-Rate Simulation
Heuristiken und Metaheuristiken zur Optimierung von Prozessen und Systemen in Produktion und Logistik
Maschinelles Lernen, insbesondere Reinforcement Learning

Simulationsstudien zur Planung, Verbesserung und Optimierung von Prozessen und Systemen in Produktion
und Logistik

Entwicklung von Kl-basierten Lésungen zur Planung, Optimierung und Steuerung von Prozessen und Sys-
temen in Produktion und Logistik

Analyse, Planung, Verbesserung und Optimierung von Prozessen und Systemen in Produktion und Logistik

Planspiele in Produktion und Logistik

Lehrstuhl fiir Logistik, Prof. Dr.-Ing. Hartmut Zadek

Forschungsgebiete:

Grundlagen der Technischen Logistik, insbesondere Referenz- und Berechnungsmodelle
Diagnose, Modellierung, Simulation und Gestaltung logistischer Prozessablaufe und Systeme

Planungsmethoden und -werkzeuge in der Logistik, insbesondere bausteinorientierte Problemlésungsprozesse
sowie kooperative und internetbasierte Planungsprozesse

Prozessketten fiir Zulieferung, Produktion, Handel, Logistikdienstleister sowie Transportketten der Ver- und
Entsorgung

Anlaufmanagement

Nachhaltigkeit, Ressourcenschonung, Energieeffizienz in der Logistik
Urban Mobility / Last-Mile-Distribution

Intelligente Mobilitat, Logistik und Verkehrssysteme

Automatisierter Transport im innerbetrieblichen und 6ffentlichen Raum

Soziale Innovationen im Einklang mit technischen Innovationen

Methoden /Dienstleistungen:

Analyse, Optimierung sowie technische und organisatorische Gestaltung von Zulieferketten, multimodalen
Transportketten, Lager- und Distributionssystemen sowie von Ferntransportsystemen fiir Siedlungs- und
Restabfalle

Analyse, Dokumentation und Reorganisation von Geschéaftsprozessen fiir Ver- und Entsorgungsaufgaben
Auswahl und Einfiihrungsbegleitung von Informationssystemen der Logistik

Messtechnische Untersuchung und Diagnose der Funktionsparameter von Stiickgut-Fordersystemen
Entwicklung multimedialer Lernumgebungen fiir die Logistikausbildung

Outsourcing-Analysen

Logistikdienstleistungs-Geschaftsfeldplanung

Change Management

Supply Chain Design & Management

Weiterbildung im Lean & Supply Chain Management

Arbeitsgruppe Verkehrslogistische Systeme, Dr.-Ing. Tom Assmann, Prof. Dr.-Ing. Sebastian Trojahn

Forschungsgebiete:

Urbane Logistik und Radlogistik
Integrierte urbane Logistikplanung
Nachhaltige Gestaltung und Bewertung von Logistiksystemen

Automatisierte und Autonome Mikromobile

Methoden /Dienstleistungen:



= Modellierung und Simulation
= Potentialstudien, Marktrecherchen und Technologiebewertung

= Qualitative Interviewtechniken

Labore des Institutes

= Versuchshalle Fordertechnik-Materialflusstechnik-Logistik
= Schittgutlabor

= Simulations- und Testlabor Logistik

= Logistik-Lernstudio

= Logistik-Planungslabor

= LogMotionlab - Entwicklungs-, Test- und Zertifizierungslabore fiir RFID- und Telematik-Technologien
= Messtechniklabor

= Galileo-Testfeld

= Energieeffizienzlabor Automatisches Kleinteilelager

= Telematiklabor

= Automatisierungslabor

= VerschleiBversuchsstand

= Forschungs- und Lehrlabor fiir simulationsbasierte und Kl-basierte Modelle zur Planung, Steuerung, Opti-
mierung und Visulaisierung von Prozessen und Systemen in Produktion und Logistik

= E-Mobility-Lab
= ego.-Inkubator IP-LogMo: Intelligente Prototypen fiir Logistik und Mobilitat

4. KOOPERATIONEN

= Artur Kiipper GmbH & Co. KG, Bottrop

= Bundesvereinigung Logistik e. V.

= Bihler AG, Schweiz

= ContiTech Conveyor Belt Group, Northeim

= Deutsch Kasachische Universitat (DKU) Almaty, Kasachstan

= Fraunhofer IFF Magdeburg

= GEBHARDT Systems GmbH

» Hochschule Landshut, Kompetenzzentrum Produktion und Logistik Landshut (PulLL)
= |IBAF GmbH, Bochum

= ifak Institut fiir Automation und Kommunikation e.V. Magdeburg

= OTH Regensburg - Fakultdt Maschinenbau - Bereich Materialfluss und Fabriksimulation
= SIGMA Clermont

= SS| Schafer GmbH

= Stahlbau Magdeburg GmbH

= TAKRAF GmbH, Leipzig

= tarakos GmbH

= TECTRON WORBIS GmbH

= Thorsis Technologies GmbH

= Transport and Telecommunication Institute TSI Riga

= TU Dresden, Institut fir Verarbeitungsmaschinen und Mobile Arbeitsmaschinen

= Universidad Central Marta Abreu de Las Villas (Faculty of Mechanical and Industrial Engineering)
= University of Le Havre

= University of Nantes, Laboratory of Digital Sciences of Nantes

= Universitat Miskolc, Institute of Logistics

= Verband Deutscher Wirtschaftsingenieure e. V.



= Verein Deutscher Ingenieure e. V.

= weitere Kooperationspartner in den Projektbeschreibungen

5. FORSCHUNGSPROJEKTE

Projektleitung: PD Dr. Stephan Schmidt, Dr.-Ing. Tom Assmann, Jun.-Prof. Dr.-Ing. Ingo Siegert
Projektbearbeitung:  M.Sc. Matthias Busch, M.Sc. Malte Kania
Kooperationen: Otto-von-Guericke Universitat, Jun.-Prof. Dr.-Ing. Stephan Schmidt; DPD Deutsch-

land GmbH; Fusion Systems GmbH; Bieberpost Magdeburg; ONOMOTION GmbH,;
Institut fir Automatisierung und Informatik GmbH
Forderer: Bund - 01.02.2022 - 31.01.2025

Eaasy System - Electric Adaptive Autonomous Smart Delivery System

Das Projekt Eaasy System verfolgt das Ziel, elektrische Lastenrdder mit automatisierten Fahrfunktionen zu
entwickeln, die eine umweltfreundliche Zustellung von Gitern fir den Einsatz in der sogenannten "letzten
Meile"-Logistik ermdglichen. Mit dieser Neuentwicklung soll die Flexibilitdt konventioneller Lastenrader mit den
ergonomischen Vorteilen und schlanken Zustellprozessen von Zustellrobotern (Follow-Me) verbunden werden.
Die Fahrfunktionen der automatisierten Lastenrdder werden dafiir auf unstrukturierte Verkehrssituationen
ausgerichtet und mit einer sogenannten Come-With-Me Funktion ausgestattet - eine intuitive Sprachs-
teuerung, iber die Zusteller das Fahrzeug dirigieren konnen. Damit soll die Logistik insgesamt nachhaltiger
werden, die korperliche Belastung der Zusteller sinken und die Zustellung von Giitern deutlich beschleunigt werden.

Projektleitung: Dr.-Ing. Tom Assmann
Projektbearbeitung:  M.Sc. Michael Schmidt, M.Sc. Stefan Sass
Forderer: Sonstige - 01.10.2022 - 31.12.2023

AuRa-Hirn - Das Hirn fiir automatisierte Mikromobile

1. Problem
Weltweit stehen Stidte, besonders in Europa, unter enormen Wandlungsdruck. Urbane Raume missen ihren
Verkehr mittelfristig CO2-neutral gestalten. Neue Paradigmen wie die 15-Minuten Stadt verandern grundlegend
die Art und Weise von Mobilitdt und wie offentlicher Raum in Stadten aufgeteilt wird. StraBen werden von
spielenden Kindern gepragt und zum Treffpunkt fir Menschen werden und auf die Bediirfnisse der "schwacheren”
Verkehrsteilnehmer hin gestaltet. Beispiele wie Begegnungszonen in Deutschland, Superblocks in Barcelona,
autofreie Innenstadt in Madrid, 70% Radanteil in Groningen zeigen eindeutig: Die Entwicklung zur StraBe
fir Menschen findet statt. E-Scooter, Hoverboards, boomender e-Bike Absatz und jahrlich sich verdoppelnde
Verkaufszahlen von Lastenrddern machen deutlich, dass Verkehr in Stadten zukiinftig deutlich digitaler und
mikromobiler sein wird.
Die aktuell entwickelten autonomen PKW und ihre konventionellen Ansitze zur Umsetzung des autonomen
Fahrens sind fiir diese Zukunft von Stadt nicht geeignet.
- PKW und Robotaxis sind dafiir schlicht zu groB, zu schwer, zu sperrig.

Die Fahrtplanungsmechanismen gehen bisher von (leeren) Fahrbahnen mit strikter Spurtrennung und
gerichtetem Verkehr aus, auf denen FuBganger Stérobjekte statt gleichberechtigte Verkehrsteilnehmende sind.
- Damit fiihren aktuelle Ansitze zum Frozen Robot Problem - Autonome PKW bleiben in unstrukturierten
Verkehrsraumen stehen und bewegen sich nicht oder nur sehr schwer vorwarts.
Fir Mikromobile, die sich an die StraBe fiir Menschen durch deutlich geringere Masse, Geschwindigkeit und
GroBe besser anpassen konnen, gibt es jedoch bisher keine adaquaten Losungen.

2. Ziel

Die Losung besteht in autonomen Fahrfunktionen die fiir friedliche Koexistenz und risikominimierte Fahrweise
ausgelegt sind. Das AuRa-Hirn bildet diese ab und lasst sich als Modul auf verschiedene Mikromobilen
setzen, die damit autonom in unstrukturierten Verkehrsrdumen fahren kdnnen. Damit wird die universelle
Autonomisierungslosung fiir den Wachstumsmarkt der Mikromobilitat geschaffen.

Das Projekt wird geférdert durch: Ministerium fiir Wissenschaft, Energie, Klimaschutz und Umwelt des



Landes Sachsen - Anhalt

Projektleitung: Dr.-Ing. Tom Assmann, Prof. Dr.-Ing. Hartmut Zadek
Projektbearbeitung: M.Sc. Olga Biletska
Kooperationen: Lutherstadt-Eisleben; isicargo GmbH; HMT Hoéfer Metall Technik GmbH & Co. KG,

Hettstedt; VGS Verkehrsgesellschaft Siidharz mbH, Hettstedt; Vesputi GmbH; Wolf
Energy GmbH; Institut fiir Automation und Kommunikation, Magdeburg; tarakos
GmbH

Forderer: Bund - 01.07.2022 - 31.12.2023

Smarte Mobilitatsstationen fiir landliche Raume - SMiR
Problemstellung

Der offentliche Personennahverkehr (OPNV) im lindlichen Raum ist oft schwach ausgeprigt. Mobil-
ititsstationen kénnen den OPNV attraktiver gestalten, indem sie ein flexibler und gut zuginglicher
Umstiegspunkt zwischen bedarfsgerechten Modulen wie bspw. Rad, Auto, Bus und Bahn sind. Die Planung
dieser Module sowie die Ausstattung mit Mobilitatsinformationen fiir Nutzende ist jedoch bisher einzelfallori-
entiert. Digital verfigbare Informationen zu den Stationen (z.B. Anzahl freier Auto- und Fahrradparkplitze)
sind bisher kaum vorhanden und nicht standardisiert abrufbar. Dadurch wird angebotsseitig und datenseitig der
Umstieg auf umweltfreundliche Verkehrsmodi verzogert.

Projektziel

Es wird ein modulares Konzept fiir eine smarte Mobilitatsstation im Landkreis Mansfeld-Siidharz entwickelt.
Dieses soll aus insgesamt drei Kernkomponenten bestehen.

Smarte Mobilitatsstation - diese werden mit einem Infotainmentsystem ausgestattet, iber das man touristische
oder fahrplanrelevante Informationen beziehen kann.

Modulare Mobilitatsstation - der entscheidende Vorteil des Systems besteht fiir Kommunen darin, dass die
Module standardisiert werden und im Bedarfsfall austauschbar sind.

Open Source Planungstool - darin sollen die digitalen Daten und der modulare Aufbau zur Verfiigung gestellt
werden.

An einem Standort im Landkreis Mansfeld-Siidharz soll ein Prototyp errichtet und getestet werden.

Durchfiihrung

In dem Vorhaben arbeiten regionale Partner in der Anwendungsregion mit (iberregionalen Partnern in-
terdisziplindr zusammen. Fir die Umsetzung der Ziele werden im ersten Schritt die Anforderungen und
Schnittstellen fiir eine smarte Mobilitatsstation definiert. Nachfolgend werden die Partner in Teams parallel
die smarten Komponenten, die modulare Station und das Planungstool fiir diese entwickeln. In der letzten
Projektphase erfolgt die prototypische Umsetzung im Feldtest mit dem Aufbau eines Funktionsmusters und der
Validierung der smarten Komponenten und des Datenaustauschs.

Projektleitung: Dr.-Ing. Tom Assmann, M.Sc. Julius Brinken

Kooperationen: Fraunhofer-Institut fir Fertigungstechnik und Angewandte Materialforschung IFAM;
Zentrum fir Brennstoffzellen Technik GmbH; AVA Maschinen Service GmbH; EMEC-
Prototyping GmbH; Vitesco Technologies GmbH

Forderer: Bund - 01.11.2020 - 31.10.2023

Mobile Wasserstoffversorgung der nachsten Generation - TP Logistikkonzept fiir PowerPaste

PowerPaste ist ein Paste, in welcher Wasserstoff als Feststoff in Magnesiumhydrid gebunden ist. Die vom
Fraunhofer IFAM patentierte Technologie, ermdglicht eine andere Wasserstoff-Versorgungskette als bisher.
Durch geringere Anforderungen an Druck und Temperatur sind andere Logistikprozesse moglich. Beispielsweise
erlaubt die Technologie die Nutzung von standardisierten Behaltern und stark vereinzelten Sendungseinheiten



und eréffnet Chancen beziiglich der Belieferung dezentraler Bedarfsorte.

Im Teilprojekt Logistikonzept fiir PowerPaste werden die logistischen Prozesse entlang der gesamten
Wertschopfungskette von PowerPaste erarbeitet und gestaltet. Dazu gehéren die Gestaltung und Auswahl
der Behélter, das Erarbeiten von Distributions- und Recyclingprozessen, sowie der Vergleich verschiedener
Wasserstoffversorgungsketten mithilfe von Simulation. Ziel ist es die Marktfahigkeit des Produktes zu starken
und durch integrierte Logistikplanung zu unterstiitzen.

Das Projekt wird vom Bundesminsterium fiir Wirtschaft und Energie (BMWi) im Rahmen des 7. En-
ergieforschungsprogramm fiir anwendungsorientierte nichtnukleare FUE gefordert.

Projektleitung: M.Sc. Imen Haj Salah, Dr.-Ing. Tom Assmann
Forderer: Bund - 01.09.2022 - 30.09.2023

AMD-OEPNV - Flexible und nachhaltige multimodale Tiir-zu-Tiir-Mobiltat: Synchronisierung von
autonomen Mikromobilitatsdiensten mit OPNV

Intermodalitat beschreibt als Sonderform des multimodalen Verkehrs die Verkniipfung verschiedener, haufig
offentlicher bzw.  geteilter Verkehrstrager innerhalb einer einzigen Reisekette und trégt somit zu einer
nachhaltigen Mobilitat bei. Jedoch geht der intermodale Ansatz auch mit einer Reihe an Konflikten einher.

Aus Sicht der Nutzer*innen besteht einerseits die Herausforderung, mit der enormen Menge an Informationen
iiber die Verfiigbarkeit verschiedener Mobilitatsoptionen umzugehen. Dariiber hinaus werden Nutzer*innen beim
Verkehrsmittelwechsel haufig mit langen Warte- und Umsteigezeiten konfrontiert. Aufgrund einer mangelnden
Angebotsvielfalt missen auBerdem weite Strecken zwischen den Stationen verschiedener Verkehrstrager oder
zwischen einer Station und dem eigentlichen Zielort zuriickgelegt werden. Da diese Abschnitte aufgrund der
Nichtverfligbarkeit von entsprechenden Mobilitatsdiensten in der Regel zu FuB zuriickgelegt werden muss, sinkt
mit steigender Distanz zwischen Fahrgastziel und OPNV-Knotenpunkt die Bereitschaft, 6ffentliche Verkehrsmittel
zu nutzen. Als Folge dessen entscheiden sich Fahrgaste haufig dazu, private motorisierte Verkehrsmittel zu
nutzen, um die taglichen Mobilitatsbediirfnisse zu befriedigen

Im Rahmen des Vorhabens zielen wir darauf ab, die oben genannten Herausforderungen zu adressieren, indem
wir ein nachhaltiges und optimiertes multi-modales Verkehrsangebot konzipieren. Das Ziel ist es, GTFS-Daten
(Routen und Fahrpline des OPNV) sowie statistische Daten zu nutzen, um einen Optimierungsalgorithmus zu
entwickeln, der einen autonomen Mikromobilititsdienst mit dem OPNV synchronisiert. Die entwickelte Methodik
soll anhand der Simulation eines autonomen Bike-Sharing-Dienstes in Magdeburg (Deutschland) getestet und
validiert werden.

Projektleitung: M.Sc. Sénke Beckmann, Prof. Dr. Sebastian Trojahn
Kooperationen: Otto von Guericke Universitat Magdeburg
Forderer: Bund - 01.10.2022 - 31.12.2023

Be_automateD -Bewertungsmodell fiir den Einsatz automatisierter Shuttlebusse auf Basis von Open
Data

Der automatisierte offentliche Verkehr ist eine der Schlisseltechnologien der zukiinftigen Mobilitat und tragt zur
Verkehrswende bei. GemaB den Prognosen wird autonomes Fahren jedoch nicht vor 2030 erreicht.

Deshalb stellt die Ertiichtigung der Infrastruktur eine groBe Chance dar, um automatisierte Fahrzeuge

schneller einzusetzen. Das Ziel des Gesamtvorhaben ist es, ein Bewertungsmodells auf Basis von Open Data fiir
den Einsatz automatisierter Shuttlebusse zu entwickeln. In dem Bewertungsmodell werden die Kosten fiir die
Verkehrsinfrastruktur mit dem Nutzen von neuen Buslinien gegeniibergestellt.

Ziel dieses Teilvorhabens ist die Bestimmung des Nutzens von spezifischen Strecken auf denen

automatisierte Shuttlebusse eingesetzt werden. Als Teilziele wird die dkonomische Wirkung in Form von der
ErschlieBung neuer Wohn- und Industriegebiete ermittelt. Diesbeziiglich werden Open Data der Siedlungs-
und Wirtschaftsstruktur (bspw. Anzahl und Altersstruktur der Bevélkerung, Pendlerdaten, Wohnungs- und
Industriegebiete, Aufbau der Stadt) einbezogen. Des Weiteren werden die Treibhausgasemissionen errechnet, um
Potenziale zur Verringerung der Luftverschmutzung festzustellen.



Beides basiert auf der Analyse des derzeitigen OPNV-Angebots im Betrachtungsgebiet. AbschlieBend ist es das
Ziel dieses Teilvorhabens Handlungsempfehlungen fir die Kommune und Verkehrsgesellschaft in Bezug auf die
Einfihrung von automatisierten Shuttlebussen auszusprechen.

Dieses Teilvorhaben untersucht folgende Forschungsfragen:

= Welche Verbesserungspotenziale hat der OPNV im Betrachtungsgebiet?

= Anhand welcher Faktoren kann die ErschlieBung einer Strecke bewertet werden?

= Wie hoch sind die derzeitigen Treibhausgasemissionen und welche Reduzierungen sind moglich?

Projektleitung: M.Sc. Soénke Beckmann, Prof. Dr.-Ing. Hartmut Zadek, Prof. Dr. Sebastian Trojahn
Kooperationen: Vetter GmbH; Stadt Kéthen
Forderer: Bund - 01.10.2022 - 31.12.2023

Bewertungsmodell fiir den Einsatz automatisierter Shuttlebusse auf Basis von Open Data

Der automatisierte Offentliche Verkehr ist eine der Schliisseltechnologien der zukiinftigen Mobilitdt und tragt
zur Verkehrswende bei. GemaB den Prognosen wird autonomes Fahren jedoch nicht vor 2030 erreicht. Da der
Einsatz von automatisierten Fahrzeugen von der Verkehrsinfrastruktur abhangig ist, stellt die Ertiichtigung der
Infrastruktur eine groBe Chance dar, um automatisierte Fahrzeuge schneller einzusetzen. Dies erfordert jedoch
im ersten Schritt eine detaillierte Analyse der Infrastruktur.

Das Projektziel ist die Entwicklung eines Bewertungsmodells auf Basis von Open Data fiir den Einsatz
automatisierter Shuttlebusse. Mit diesem Bewertungsmodell konnen Kommunen strategisch die Infrastruktur fiir
automatisierte Fahrzeuge planen und spater umsetzen. Die ist eine Vorarbeit um automatisierte Shuttlebusse
einzusetzen, die das OPNV-Angebot hinsichtlich Taktzeiten und ErschlieBung zu verbessern und letztlich zur
Reduzierung der Treibhausgasemissionen im urbanen Raum beitragen.

In dem Bewertungsmodell werden die Kosten fiir die Verkehrsinfrastruktur mit dem Nutzen von neuen Buslinien
gegeniibergestellt. Die Kosten fiir die Infrastruktur basieren dabei auf einer vollumfanglichen Infrastrukturanalyse
basierend auf den Anforderungen von automatisierten Shuttlebussen. Um den Nutzen zu bestimmen, wird
einerseits die 6konomische Wirkung in Form von neuen ErschlieBungsgebieten und andererseits die Wirkung auf
Klimawandel und Luftverschmutzung bestimmt.

Das Bewertungsmodell wird allgemeingiiltig als Excel-Tool entwickelt, welches von Kommunen oder Verkehrsge-
sellschaften zukiinftig zur Infrastruktur- und OPNV-Planung genutzt werden kann. Es wird iiber die mCLOUD
veroffentlicht. Innerhalb des Projekts wird die Machbarkeit des Bewertungsmodells (iberpriift und die Qualitat
bewertet, inwieweit daraus Einsatzméglichkeiten fiir automatisierte Shuttlebusse abgeleitet werden kdnnen. Im
Nachgang wird das Bewertungsmodell anhand von weiteren Gebieten getestet.

Projektleitung: Doz. Dr. Wilmjakob Johannes Herlyn
Forderer: Sonstige - 04.09.2023 - 30.09.2025

Digitaler Zwilling in der Logistik

Entwicklung eines Konzeptes fiir einen auftragsorienten Digitalen Steuerungs-Zwilling, um komplexe Prozesse
der Produktion und des Materialflusses zu steuern. Ziel ist eine synschrone Planung und Steuerung der
internationalen Produktions-, Transport- und Lagerungsprozesse von Endprodukten und deren Komponenten.
Der neue Forschungsansatz geht von einer gemeinsamen Abbildung des Produktions- und Materialflusses
als ideale hierarchische Booleschen Interval-Algebra aus, die eine synchrone Steuerung auf unterschiedlichen
Hierachie-Ebenen fir unterschiedlche Aufgabenstellungen erlaubt.




Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. André Katterfeld
Projektbearbeitung:  M.Sc. Ibtihaj Faridi

Kooperationen: Sonnenerde GmbH; Pusch & Schinnerl GmbH; TU Graz (Institut fir Geodasie; Institut
fiir Technische Logistik)
Forderer: EU - Sonstige - 01.10.2023 - 30.09.2025

CONCLUSION - CO2 reduction on industrial composting plants using GNSS-based cooperative
localization

Die Kompostierung von organischen Abfallen leistet einen wesentlichen Beitrag zum Klimaschutz. Dennoch
entstehen bei der Kompostierung klimaschadliche Treibhausgase, wie z.B. Kohlendioxid (CO2) oder Methan
(CH4). Zuséatzlich werden in der gewerblichen Kompostierung groBe Arbeitsmaschinen (z.B. Kompostwender)
bendtigt. Wenn jeder Kompostplatzbetreiber diese Arbeitsmaschinen selbst erwirbt und nur wenige Stunden am
Tag nutzt, werden Ressourcen schlecht genutzt.

Das Projekt zielt darauf ab, den gesamten CO2-FuBabdruck bei der gewerblichen Kompostierung zu
verringern. Mithilfe von GNSS-basierter kooperativer Lokalisierung soll ein innovatives Sharing-Konzept fiir
Kompostwender ermdglicht werden. Neuartige Sharing-Konzepte im Verkehrs- und Logistiksektor stellen eine
wichtige Moglichkeit zur CO2-Einsparung dar. Zusatzlich ermoglicht eine geteilte Nutzung (Sharing) auch
kleinen Betrieben mithilfe moderner Maschinen hochqualitativen Kompost herzustellen. So wiirde im Sinne der
Nachhaltigkeit sowohl der Nutzungsgrad einzelner Maschinen als auch die generelle Kompostierungsquote erhéht.

Die GNSS-basierte kooperative Lokalisierung von miteinander kommunizierenden Fahrzeugen soll es er-
moglichen, Abliufe auf der Kompostieranlage zu optimieren und somit weiter CO2 einzusparen. Im Vorprojekt
ANDREA wurde bereits ein Datenmanagementmodell (DMM) fiir die Kompostierung entwickelt. In das DMM
wurden allerdings nur Daten von einer Maschine, einem selbstfahrenden Kompostwender, gespeist. Zusatzliche
Informationen von anderen Fahrzeugen, wie z.B. Radladern, kénnen nun hinzugezogen werden. Die Radlader
sollen mit low-cost GNSS Sensorik ausgestattet werden. Durch Kombination der Beobachtungen der low-cost
Sensorik mit der hochgenauen Sensorik des selbstfahrenden Kompostwenders soll untersucht werden, welche
Genauigkeitsverbesserungen mit einem kooperativen Ansatz moglich sind. So soll sich beispielsweise herausstellen,
ob es in Zukunft moglich sein wird, eine Flotte an Fahrzeugen auf der Kompostieranlage mithilfe von low-cost
GNSS automatisch zu steuern.

Zusatzlich soll  mithilfe einer gekoppelten Computational Fluid Dynamics (CFD)-Diskrete Elemente
Methode (DEM)-Simulation untersucht werden, wie CO2 und CH4 wihrend des Kompostwendeprozesses
emittiert werden. Es kann davon ausgegangen werden, dass wahrend des Wendeprozesses, der fiir die Entwicklung
des DMM bereits im Projekt ANDREA auf der Partikelebene untersucht wurde, signifikante Mengen von CO2 und
CH4 an die Umgebung abgegeben werden. Daher soll auf Basis der CFD-DEM-Simulation ein Emissionsmodell
entwickelt werden, mit dem es mdglich sein wird, MaBnahmen und Konzepte zur Emissionsreduzierung (z.B.
Absaugung, Filterung direkt hinter dem eWender) zu entwickeln.

Das Projekt bietet durch die nachhaltige Ressourcennutzung und Reduktion von Emissionen einen
Mehrwert fir den Klimaschutz. Durch eine Forderung entstiinden auf technischer und wirtschaftlicher Ebene
zahlreiche Vorteile fiir die am Projekt beteiligten Organisationen. Das Institut fiir Geodasie kénnte seine
Kompetenzen im Bereich der GNSS-basierten Positionierung und Sensorfusion durch die kooperative Lokalisierung
erweitern. Das Institut fiir Technische Logistik kdnnte mit der Simulation und Anwendung von Sharing-Konzepten
eine mehrjahrige Forschungstatigkeit aufbauen. Das Institut fir Logistik und Materialflusstechnik koénnte
seine Kompetenz in der Schiittgutsimulation mit der zu entwickelnden CFD-DEM-Simulationsmodell ausbauen.
Die Firma Sonnenerde als Kompostanlagenbetreiber profitiert von der Entwicklung der optimierten und
automatisierten Ablaufe auf der Kompostieranlage, bei denen die CO2 und CH4-Emission reduziert wird,
und kann durch das Sharing-Konzept auch wirtschaftlich profitieren. Fiir die Firma Pusch & Schinnerl
als Hersteller von Kompostwendern kann durch das Sharing-Konzept ein neuer Kundenkreis erschlossen
werden. AuBerdem kdénnen mit den zu entwickelnden Emissionsreduzierungskonzepten in Zukunft zusatzliche
technologische Merkmale fiir den Pusch & Schinnerl - Kompostwender geschaffen werden, die dieses Produkt
von Konkurrenzprodukten unterscheidet.

Das Projekt adressiert insbesondere Ziel 3 der ASAP-Ausschreibung, dass Satellitendaten zunehmend
als integraler Bestandteil des Alltags genutzt und GNSS-basierte Dienstleistungen eine hohe Servicequalitat und
Zuverlassigkeit bieten sollen. In Bezug auf die Ausschreibungsschwerpunkte leistet das Projekt einen wichtigen
Beitrag zu den Bereichen Mobilitdtswende und Kreislaufwirtschaft. Das innovative Sharing-Konzept erméglicht
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eine neue Dienstleistung im Logistiksektor.

Die auf der Kompostieranlage vernetzten, intelligenten Arbeitsmaschinen tragen zu einer effizienten und
kreislauforientierten Wirtschaft und Gesellschaft bei.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. André Katterfeld
Kooperationen: Artur Kiipper GmbH & Co. KG, Bottrop
Forderer: BMWi/AIF - 01.10.2022 - 31.03.2025

NeKOS - ENORM: Entwicklung eines Online-Uberwachungssystems zur Ausnutzung der Restlebens-
dauer von neuartigen Composite-Tragrollen

Hauptziel des FuE-Kooperationsprojektes "ENORM" ist die Entwicklung eines Online Uberwachungssystems
zur Bestimmung der Restnutzungsdauer von neuartigen Composite-Tragrollen aus Glasfaserverstarktem
Kunststoff (GFK) mit PU-Decklage. Durch Implementierung eines neuartigen Messsystems zur Erfassung
der Schichtdicke und die Funkiibertragung der ZustandsgroBen mittels LoRa-WAN wird ein Cloud-
basiertes Online-Uberwachungssystem entwickelt. Das Vorhaben ist fiir eine Laufzeit von 2,5 Jahren ausgelegt.
An der Realisierung der Entwicklung sind ein KMU (AKT) und eine Forschungseinrichtung (OVGU/ILM) beteiligt.

Das FuE-Vorhaben ist ein aus dem ZIM-Netzwerk "NekoS" hervorgegangenes FuE-Projekt und wird
von der Netzwerkmanagementeinrichtung (ZPVP) bei der Umsetzung begleitet.

Projektleitung: M.Sc. Matthias Pusch, Prof. Dr.-Ing. André Katterfeld
Kooperationen: Leibnitz Universitat Hannover, ITA, Prof. L. Overmeyer
Forderer: Deutsche Forschungsgemeinschaft (DFG) - 01.09.2021 - 31.08.2024

Laserbasierte additive Fertigung von Metallteilen aus Pulver in Mikrogravitation - LMDOug

In naher Zukunft sollen auf dem Mond und auf dem Mars feste Basisstationen aufgebaut werden. De-
mentsprechend wird die Dauer und die Anzahl von Weltraummissionen langfristig gesehen immer weiter
zunehmen. Gleichzeitig erhoht sich die Wahrscheinlichkeit von Komponentenausféllen wihrend des Fluges. Um
in einem solchen Fall schnell reagieren zu kdénnen, muss ein Verfahren entwickelt werden, mit dem Metallteile
hergestellt bzw. repariert werden kdnnen, sodass auch die Gesamtmasse von auf dem Raumschiff befindlichen
Ersatzteilen auf ein Minimum reduziert werden kann.

Die Umsetzung des Projektes erfolgt durch die Entwicklung eines laserbasierten additiven Fertigungsverfahrens
zur Herstellung von Metallteilen aus Pulver (Titan und Nickellegierungen) in Mikrogravitation in einem
unter Druck stehenden Volumen. Der Ansatz basiert dabei auf dem fiir Erdgravitation bekannten Verfahren
"Laser Metal Deposition” (LMD). Ziele des Forschungsvorhabens sind die Entwicklung einer zuverléssigen
Pulverhandhabungstechnologie, eines LMD-Gerates und die Gewahrleistung eines stabilen Schmelzprozesses. Die
Herstellung von Mikrogravitation wird mithilfe des Einstein-Elevators bewerkstelligt.

Das Projekt wird durch das "Institut fir Transport- und Automatisierungstechnik” (ITA) der Leibniz Universitat
Hannover in Kooperation mit dem "Institut fiir Logistik und Materialflusstechnik” (ILM) der Otto-von-Guericke
Universitat aus Magdeburg bearbeitet.
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Projektleitung: Mohsin Ajmal, Prof. Dr.-Ing. André Katterfeld
Projektbearbeitung:  Dr.-Ing. Christian Richter
Forderer: EU - Sonstige - 01.10.2021 - 30.09.2023

ANDREA - Automatisiertes GNSS-gestiitztes Daten- und Prozessmanagement fiir Kompostieranlagen

Die gewerbliche Kompostierung wird in Osterreich (iber die Kompostverordnung [1]geregelt. Auf Kompostieran-
lagen wird das zu verarbeitende Material in Dreiecksmieten aufgeschiittet und wahrend der Rotte mithilfe von
Kompostwendern regelmaBig gewendet. Jede einzelne Dreiecksmiete muss dabei genau dokumentiert werden,
um belegen zu konnen, aus welchem Ausgangsmaterial der Kompost hergestellt wurde. Zusatzlich schreibt
die Osterreichische Kompostverordnung vor, dass die Temperatur der Dreiecksmieten taglich gemessen und
dokumentiert werden muss. Dieser umfangreiche Mess- und Dokumentationsprozess, der zurzeit handisch
durchgefiihrt wird, bringt einen betrachtlichen und steigenden Arbeitsaufwand mit sich.

Das Projekt ANDREA (Automatisiertes GNSS-gestiitztes Daten- und Prozessmanagement fiir Kompostier-
anlagen) zielt darauf ab, ein Konzept fiir ein automatisiertes Managementsystem fiir die Kompostierung zu
entwickeln, das den Mess- und Dokumentationsaufwand fir Komposthersteller verringert. Im Projekt sollen die
laut Kompostverordnung geforderten Temperaturmessungen direkt von einem Kompostwender durchgefiihrt und
mittels GNSS-basierter Trajektorienbestimmung georeferenziert werden. Die Messungen werden anschlieBend
in einem Managementsystem fiir Kompostierung abgebildet, welches den Kompostherstellern einen besseren
Uberblick iiber den Rotteprozess geben soll.

Der Innovationsgehalt lasst sich fiir mehrere Teilaspekte des Projekts darstellen. Zum einen muss ein neues
Messkonzept entworfen werden, welches es ermdglicht, Temperaturmessungen des Komposts direkt am
Kompostwender wahrend des Wendevorgangs durchzufiihren. Um die Ablaufe bestmdglich zu automatisieren,
wird fir den Kompostwender ein innovatives Navigationsmodul weiterentwickelt. Dieses soll komplexe Routen
berechnen und den Kompostwender entlang der vorberechneten Routen steuern. Durch Erweiterung des
GNSS-basierten Positionsbestimmungsmoduls um eine Hinderniserkennung, soll der Grad der Autonomie
gesteigert werden. Zusatzlich werden bildgebende Sensoren fiir den Betrieb in der Nacht untersucht, sodass der
akkuelektrisch betriebene Kompostwender tagsiiber mit Solarstrom laden kann, um anschlieBend in der Nacht
die Messungen moglichst autonom durchfithren zu kénnen. Um eine innovative Riickverfolgbarkeit des Komposts
zu erzielen, wird dessen Durchmischung vor und nach dem Kompostwenden mithilfe der gekoppelten Diskrete
Elemente Methode genau erforscht und im Datenmanagementsystem dargestellt.

Als Erkenntnis soll sich herausstellen, inwieweit sich der Dokumentationsaufwand, der sich durch die Vorschriften
der Kompostverordnung ergibt, durch automatisierte, GNSS-gestiitzte Verfahren verringern lasst.  Durch
ein (bersichtliches Datenmanagementsystem sollen Komposthersteller einen besseren Uberblick iiber den
Rotteprozess erhalten und somit die Effizienz auf Kompostieranlagen steigern kénnen. Dadurch kann der AusstoB
von schadlichen Treibhausgasen wie Methan verringert werden.

Projektkoordinator:

Sonnenerde GmbH

Projektpartner:

Technische Universitat Graz

Pusch & Schinnerl GmbH

Otto-von-Guericke-Universitdt Magdeburg - Institut fir Logistik und Materialflusstechnik

Projektleitung: Dr.-Ing. Tobias Reggelin, Sebastian Lang

Projektbearbeitung;: M.Sc. Paul Reichardt, M.Sc. Viktor Artiushenko, M.Sc. Marcel Muller

Kooperationen: Hochschule Merseburg; Hochschule Magdeburg Stendal; Hochschule Anhalt;
Hochschule Harz

Forderer: Bund - 01.12.2021 - 30.11.2025

Al Engineering - Ein interdisziplindrer, projektorientierter Studiengang mit Ausbildungsschwerpunkt
auf Kiinstlicher Intelligenz und Ingenieurwissenschaften - Teilprojekt FMB

Al Engineering (AiEng) umfasst die systematische Konzeption, Entwicklung, Integration und den Betrieb von
auf Kinstlicher Intelligenz (KI) basierenden Lésungen nach Vorbild ingenieurwissenschaftlicher Methoden.
Gleichzeitig schlagt AiEng eine Briicke zwischen der Grundlagenforschung zu Kl-Methoden und den Ingenieur-
wissenschaften und macht dort den Einsatz von Kl systematisch zuganglich und verfiigbar. Das Projektvorhaben
konzentriert sich auf die landesweite Entwicklung eines Bachelorstudiengangs «Al Engineeringy», welcher die
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Ausbildung von Methoden, Modellen und Technologien der KI mit denen der Ingenieurwissenschaften vereint.
AiEng soll als Kooperationsstudiengang der Otto-von-Guericke-Universitit (OVGU) Magdeburg mit den vier
sachsen-anhaltischen Hochschulen HS Anhalt, HS Harz, HS Magdeburg-Stendal und HS Merseburg gestaltet
werden.  Der facheriibergreifende Studiengang wird Studierende befdhigen, Kl-Systeme und -Services im
industriellen Umfeld und dariiber hinaus zu entwickeln und den damit einhergehenden Engineering-Prozess - von
der Problemanalyse bis zur Inbetriebnahme und Wartung / Instandhaltung - ganzheitlich zu begleiten. Das
AiEng-Curriculum vermittelt eine umfassende Kl-Ausbildung, erganzt durch eine grundlegende Ingenieurausbil-
dung und eine vertiefende Ausbildung in einer gewahlten Anwendungsdoméane. Um eine Symbiose von Kl- und
ingenieurwissenschaftlicher Lehre zu erreichen, wird ein neuer handlungsorientierter Rahmen entwickelt und
gelehrt, welcher den vollstdndigen Engineering-Prozess von Kl-Lésungen beschreibt und alle Phasen methodisch
unterstiitzt. AlEng zeichnet sich durch eine modulibergreifende Verzahnung von Lehr- und Lerninhalten
innerhalb eines Semesters sowie durch ein fakultats- und hochschuliibergreifendes Tandem-Lehrkonzept aus und
verfolgt ein studierendenzentriertes Didaktikkonzept, welches durch viele praxisorientierte (Team-)Projekte und
ein groBes Angebot an Open Educational Resources (OERs) mit (E)-Tutorenprogramm getragen wird.

Projektleitung: Dr.-Ing. Tobias Reggelin, M.Sc. Marcel Miiller

Projektbearbeitung: M.Sc. Vasu Dev Mukku

Kooperationen: LSE - LS Software & Engineering GmbH, Magdeburg; The University of Harran;
GCBT - Globetech Cografi Bilgi Teknolojileri; ESP - EIf Sehir Planlama, Sanliurfa

Forderer: BMWi/AIF - 01.11.2022 - 31.10.2024

GEOSTALOVR - Geodesign fiir die Stadt- und Logistikplanung des Tourismussektors mit VR-
Visualisierung

Im Rahmen des FuE-Projektes "GEOSTALOVR" ist die Entwicklung einer simulationsgestiitzten Geodesign-
Plattform zur Planung von Logistik und Tourismus in europdischen Stadten vorgesehen.  Durch eine
VR-Visualisierung und Interaktionsmoglichkeiten soll der Planungsprozess durchgehend digitalisiert,
demokratisiert und menschenzentrierter gestaltet werden. Die Realisierung der Entwicklung erfolgt in einem
internationalen Kooperationsprojekt mit der Tirkei in Zusammenarbeit von drei KMU-Partnern (LS Software
& Engineering GmbH, Globetech Cografi Bilgi Teknolojileri Yazilim Planlama Harita Enerji Egitim Muhendislik
Danismanlik Limited und EIf Sehir Planlama) und zwei Forschungspartnern (Otto-von-Guericke-Universitat
Magdeburg und Harran Universitdt). Das Vorhaben ist auf eine Laufzeit von zwei Jahren ausgelegt. Ein
prototypischer Aufbau und Erprobung des Systems ist anhand der Stadt Sanliurfa in der Tirkei vorgesehen. Das
Vorhaben ist aus dem Netzwerk "NekoS” hervorgegangen und-wird vom Netzwerkmanagement (ZPVP GmbH)
bei der Umsetzung begleitet.

Das ILM der OVGU bearbeitet das Teilprojekt "SiPul - Simulationsgestitzte Planung fiir eine menschzentrierte
urbane Logistik".

Projektleitung: Sebastian Lang, Prof. Dr.-Ing. Sebastian Stober, Dr.-Ing. Tobias Reggelin, Jun.-Prof.
Dr.-Ing. Ingo Siegert, Prof. Dr. Philipp Pohlenz, apl. Prof. Dr.-Ing. habil. Gabor
Janiga

Projektbearbeitung:  M.Sc. Marcel Miller, M.Sc. Johann Schmidt

Kooperationen: Hochschule Anhalt; Hochschule Merseburg; Hochschule Harz; Hochschule Magde-
burg Stendal

Forderer: Bund - 01.12.2021 - 30.11.2025

Al Engineering - Ein interdisziplindrer, projektorientierter Studiengang mit Ausbildungsschwerpunkt
auf Kiinstlicher Intelligenz und Ingenieurwissenschaften

Al Engineering (AiEng) umfasst die systematische Konzeption, Entwicklung, Integration und den Betrieb von
auf Kinstlicher Intelligenz (KI) basierenden Lésungen nach Vorbild ingenieurwissenschaftlicher Methoden.
Gleichzeitig schlagt AiEng eine Briicke zwischen der Grundlagenforschung zu Kl-Methoden und den Ingenieur-
wissenschaften und macht dort den Einsatz von Kl systematisch zuganglich und verfiigbar. Das Projektvorhaben
konzentriert sich auf die landesweite Entwicklung eines Bachelorstudiengangs «Al Engineering», welcher die
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Ausbildung von Methoden, Modellen und Technologien der KI mit denen der Ingenieurwissenschaften vereint.
AiEng soll als Kooperationsstudiengang der Otto-von-Guericke-Universitit (OVGU) Magdeburg mit den vier
sachsen-anhaltischen Hochschulen HS Anhalt, HS Harz, HS Magdeburg-Stendal und HS Merseburg gestaltet
werden.  Der facheriibergreifende Studiengang wird Studierende befdhigen, Kl-Systeme und -Services im
industriellen Umfeld und dariiber hinaus zu entwickeln und den damit einhergehenden Engineering-Prozess - von
der Problemanalyse bis zur Inbetriebnahme und Wartung / Instandhaltung - ganzheitlich zu begleiten. Das
AiEng-Curriculum vermittelt eine umfassende Kl-Ausbildung, erganzt durch eine grundlegende Ingenieurausbil-
dung und eine vertiefende Ausbildung in einer gewahlten Anwendungsdoméane. Um eine Symbiose von Kl- und
ingenieurwissenschaftlicher Lehre zu erreichen, wird ein neuer handlungsorientierter Rahmen entwickelt und
gelehrt, welcher den vollstdndigen Engineering-Prozess von Kl-Lésungen beschreibt und alle Phasen methodisch
unterstiitzt. AlEng zeichnet sich durch eine modulibergreifende Verzahnung von Lehr- und Lerninhalten
innerhalb eines Semesters sowie durch ein fakultats- und hochschuliibergreifendes Tandem-Lehrkonzept aus und
verfolgt ein studierendenzentriertes Didaktikkonzept, welches durch viele praxisorientierte (Team-)Projekte und
ein groBes Angebot an Open Educational Resources (OERs) mit (E)-Tutorenprogramm getragen wird.

Projektleitung: Dr.-Ing. Tobias Reggelin, Benjamin Rolf
Kooperationen: Universitdt Mannheim
Forderer: Bund - 01.10.2022 - 30.09.2025

KISync - Kiinstliche Intelligenz zur prozessiibergreifenden Synchronisierung von Entscheidungen in der
operativen Supply-Chain-Planung

Im Forschungsvorhaben KlSync soll untersucht werden wie Methoden der kiinstlichen Intelligenz (KI) angewandt
werden miissen, um die Entscheidungsprobleme verschiedener Prozesse in der operativen Supply-Chain-Planung
unter dem Einfluss von Unsicherheiten zu synchronisieren. Dabei soll vor allem die unternehmensinterne
Planung in kompetitiven Supply Chains mit geringem Informationsaustausch untersucht werden. Ein weiterer
Schwerpunkt ist die Frage, wie Kl Synergien mit dem Menschen bilden kann, damit Entscheidungen in
komplexen Situationen im Supply Chain Management verbessert werden und auch die prozessiibergreifende
Datenkompetenz des Menschen nachhaltig gesteigert wird. Aufgrund der Dynamik von globalen Supply Chains
mit zunehmenden Unsicherheiten, ist durch die Entwicklung eines solchen Systems zu erwarten, dass die
Planungsqualitat und Robustheit der operativen Supply-Chain-Planung verbessert werden kann. Das System soll
prototypisch implementiert werden, um die Funktionsweise anhand vorliegender Supply-Chain-Daten von zwei
mittelstandischen Unternehmen zu evaluieren.

Projektleitung: Dr.-Ing. Tobias Reggelin
Projektbearbeitung:  Dr.-Ing. Elke Glistau, M.Sc. Marcel Miiller
Forderer: Sonstige - 01.09.2022 - 28.02.2023

Simulations- & Versuchsplattform fiir innovative Lagerkonzepte

Entwicklung, Implementierung und Evaluierung einer Simulations- und Versuchsplattform zur Entwicklung und
Evaluierung von Algorithmen und Strategien fiir innovative Lagerkonzepte in produzierenden Unternehmen.

6. EIGENE KONGRESSE, WISSENSCHAFTLICHE TAGUNGEN UND EXPONATE
AUF MESSEN

16th International Doctoral Student Workshop on Logistics, June 15, 2023, Magdeburg
27. Fachtagung Schiittgutférdertechnik "Innovationen - Nachhaltigkeit - Trends - Effizienz - Lebensdauer”, 20.
und 21. September 2023, Magdeburg
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